


























Podlaczenie do wyswietlacza

Jasli starownik ma dzialac z zewnetrznym wyswietlaczem
EKA 164A, polaczenie musi wygladac nastepujaco:

EKA 164A P .
12lv Maksymalna odleglosc pomiedzy sterownikiem a
K | | wyswietlaczem nie powinna przekraczac 1000 m.
B \ N R Napiecie zasilania wyswietlacza: 12 V +/- 15%.
N e e NS
B- A+ L, 12V 1 Zobacz takze wymagania w zakresie transmisji danych.
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Podlaczenie do sieci - obsluga za pomoca komputera

Jasli starownik ma spolpracowac z programem AK-ST,
polaczenie musi wygladac nastepujaco:

Danfoss
84R2703.10

Zobacz takze wymagania w zakresie transmisji danych.

System unit

Polaczenie z MODBUS

Polaczenie bezposrednie z protokolem MODBUS RTU.

MODBUS RTU

Danfoss
84B2700.11

Uruchomienie sterownika

Po wykonaniu polaczen elektrycznych nalezy:

1. Rozlaczyc obwéd zewnetrznego wlacznika sterowania

2. Wprowadzic zadane wartosci parametréow wg listy na str. 7
3. Uruchomic sterowanie zewnetrznym wlacznikiem.

4. Sprawdzic rzeczywista wartosc przegrzania wyswietlana przez
sterownik.
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Dodatek 1

Zaleznosc miedzy wewnetrznym i zewnetrznym wylacznikiem
gléwnym oraz dzialaniem funkgji sterownika.

Wylacznik | Wylacznik Regulacja Monitoring Zadana
wewnetrzny| zewnetrzny czujnikow konfiguracja
Wyl. Wyl. => Wyl. Nie Tak
Wyl. Zal. = Wyl. Nie Tak
Zal. Wyl. = Wyl. Tak Nie
Zal. Zal. = Tak Tak Nie
Dodatek 2

Dostepne sa dwa tryby regulacji przegrzania:

Regulacja adaptacyjna (n21=1)
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Regulacja oparta jest na ciaglym poszukiwaniu minimalnego
przegrzania stabilnego (MSS), ktére zmienia sie w zaleznosci
od obciazenia parownika. Sterownik obniza stopniowo wartosc
zadana przegrzania, do momentu pojawienia sie niestabilnosci
mierzonego na biezaco przegrzania, a nastepnie podwyzsza
nieco wartosc zadana rozpoczynajac caly proces od poczatku.
Granice zadawanego przez sterownik przegrzania ograniczaja
nastawy wartosci maksymalnej i minimalne;j.

Regulacja w zaleznosci od obciazenia cieplnego (n21 = 2)
on[%] H
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Regulacja w zaleznosci od obciazenia cieplnego.

Wartosc zadana przegrzania jest okreslona krzywa (lamana)
okreslona przez 3 punkty: maksymalnej i minimalnej wartosci
zadanej przegrzania i wartosci przegrzania, przy ktérej nastepuje
zamkniecie zaworu. Te trzy punkty musza byc dobrane w taki
sposob, by zdefiniowana przez nie krzywa lezala pomiedzy
krzywa MSS a krzywa odpowiadajaca sredniej réznicy temperatur
(pomiedzy temperatura medium chlodzonego, a temperatura
parowania). Przykladowe wartosci: n22=4, n10=6 i n09=10 K.

Dodatek 3
Algorytmy regulacji przegrzania.

Do wyboru sa dwa algorytmy regulacji przegrzania.

84B2775.10

Danfoss
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Algorytm 1 (056=1)

Ten algorytm jest algorytmem podstawowym i jest zalecany
w przypadku znanych aplikacji, np. w instalacjach, w ktérych
sterownik Danfoss byl juz uzyty. Dotychczasowe wartosci
wspolczynnika wzmocnienia i czasu calkowania moga byc
przyjete jako punkt wyjscia do ich precyzyjnego dobrania.

Danfoss
84B2774.10

S

Algorytm 2 (056=2)

Opcja polecana jezeli wymagana jest precyzyjna kontrola
temperatury przegrzania. Temperatury S4 i TO sa czescia
wewnetrznej petli wzmocnienia.

Algorytm regulacji wymaga, aby czujnik temperatury byl
mieszczony w chlodzonym medium.

Czujnik jest podlaczony do wejscia "S4" i montowany w
chlodzonym medium za parownikiem. (Wedle norm firmy
Danfoss czujnik S4, jest czujnikiem montowanym za
parownikiem).

EKD 316
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Darifil

Oscylacje przegrzania

Po osiagnieciu przez uklad chlodniczy stanu ustalonego, w
wiekszosci wypadkow fabryczne nastawy parametréow sterowania
zapewniaja stabilna i szybka regulacje ukladu.

Jesli jednak uklad nie pracuje stabilnie, moze to byc
spowodowane przez zbyt niskie wartosci nastaw parametréw
przegrzania.

W przypadku sterowania adaptacyjnego (n21 = 1) nalezy
skorygowac (zwiekszyc) wartosci parametréw n09, n10in18.

W przypadku regulacji przegrzania w zaleznosci od obciazenia
cieplnego (n21 = 2) nalezy skorygowac (zwiekszyc) wartosci
parametrow n09,n10in22.

Inna przyczyna niestabilnej pracy moze byc brak dopasowania
parametréw regulacji do dynamiki ukladu.

Jesli okres oscyladji jest dluzszy niz czas calkowania:

(Tp >T , (T wynosi na przyklad 240 sekund))

1. ZwiekszycT_do 1.2 razy T,

2. Zaczekac, az parametry pracy ustala sie.

3. Jesli nadal wystepuja oscylacje, zmniejszyc K, np. 0 20%
4. Zaczekac, az parametry pracy ustala sie.

5. Jesli nadal wystepuja oscylacje, powtorzyc kroki 3 i 4.

Jesli okres oscyladji jest krétszy niz czas calkowania:

(Tp <T_,(T_wynosi na przyklad 240 sekund))

1. Nalezy zmniejszyc K, np.020%

2. Zaczekac, az parametry pracy ustala sie.

3. Jesli nadal wystepuja oscylacje, powtorzyc kroki 11 2.

Sprawdzenie zamkniecia zaworu ETS
przy zaniku napiecia

Procedure sprawdzenia nalezy wykonac, jesli podlaczone jest
zasilanie awaryjne (zaciski 3-4). W takim przypadku przy zaniku
podstawowego zasilania sterownika powinno nastapic automatyczne
zamkniecie zaworu ETS.

Informacje na temat zasilania awaryjnego

Zasilanie awaryjne o napieciu 18-24 V pradu stalego pobiera prad:
« Podczas normalnej pracy sterownika ok. 17 pA

« Zasilanie awaryjne (zawor zamkniety) ok. 17 pA

« Zasilanie awaryjne (zamykanie zaworu): 120 mA do 7 sekund.

Uwagi montazowe

Przypadkowe uszkodzenia, niestaranna instalacja oraz warunki
zewnetrzne moga doprowadzic do nieprawidlowego dzialania
systemu sterowania, a w krancowym przypadku do awarii ukladu
chlodniczego.

Firma Danfoss podejmuje wszelkie dzialania, aby jej produkty
pozwalaly uniknac powyzszych nieprawidlowosci. Jednakze
bledy popelnione przy instalacji moga byc powodem probleméw
eksploatacyjnych. Uzycie sterownikéw elektronicznych w zadnym
razie nie zwalnia od stosowania dobrej praktyki inzynierskiej.

Firma Danfoss nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnoceci za
ewentualne uszkodzenia i straty powstale w wyniku nieprawidlowej
pracy systemu sterowania. Obowiazkiem wykonawcy instalacji jest
dokladne jej sprawdzenie pod katem prawidlowosci zastosowania i
montazu wszystkich komponentéw oraz zastosowanie wlasciwych
urzadzen zabezpieczajacych. Szczegdlna uwage nalezy zwrécic na
zapewnienie zatrzymania pracy sterownika (odciecie doplywu czynnika)
przy postoju sprezarek oraz zastosowanie oddzielacza cieczy na
rurociagu ssawnym.

W przypadku watpliwosci zwiazanych z zastosowaniem sterownika
nalezy kontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Danfoss,
ktory udzieli wszelkich wyjasnien.

Literatura
Instrukcja uzytkownika transmisji danych RC8AC

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe bledy w katalogach, broszurach i innych materialach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w produktach bez uprzedzenia.
Dotyczy to réwniez produktéw juz zamdwionych, zamienniki moga byc dostarczone bez dokonywania jakichkolwiek zmian w specyfikacjach juz uzgodnionych. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale
sa wlasnoscia odpowiednich spdlek. Danfoss, logotyp Danfoss znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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